(KALFALIK) ELEKTRIK MOTORLARI DERSI CALISMA SORULARI
1. D.C. motor nedir ve gesitleri nelerdir? Kisaca agiklayiniz.
Cevap: D.C motor: Dogru akim elektrik enerjisini mekanik enerjiye donistiiren makinedir.
2. D.C motorun parcalarini yaziniz.
Cevap: Parcalari; endivi, endiiktor, kolektor, fircalar, rulman, yatak ve kapaklardir.
3. D.C. motorlann kullamim alanlarini belirtiniz.
Cevap: Aspirattr, fanlar, matbaa makineleri, agir islerde, TV anten yonlendirme, dikis
makinelerinde ¢gamasir makinelerinde sarjl elektrik stiptirgelerinde, tiras makinelerinde,
kisisel bakim cihazlarinda vs
4. ZitEMK'yi tanimlayiniz.
Cevap: Zit EMK endiivi ye uygulanan gerilime ters yonde olusan EMK’ye denir.
5. Sol el kuralini tanimlayiniz.
Cevap: Sol elin dort parmaginin birbirine birlestirilerek acildigi ve sol el kuvvet ¢izgileri icinden gidecek
ve bitisik dort parmak iletkenden gecen akimin yoniini gosterecek sekilde yapilan uygulamadir.

1o oluklarina 90° faz farkli olarak ana sargi ve yardimci sargilar yerlestirilmistir.
2. Bir fazli asenkron motorlarda yalniz bir sargi ile ................. elde edilmez.
P motor kalkinirken yardimci sargiyr devrede tutan, motor normal devrin %75’ine
ulastiginda yardimci sargiyr devreden ¢ikaran bir anahtardir.
4. Yardimci sargili Ve .......ccoooeeeeeee, motorlar yiiksek baslama momenti gerektiren yerlerde kullanilir.
5. Motorun donis yoniini degistirmek icin ..................... sargidan herhangi birinin uglari yer degistirilir.
6. Yardimci sargih motorlarin devir sayilar, ....................... ve sebeke frekansina baglidir.
Teiieinin, tiniversal motorlarda manyetik alanin meydana geldigi kisimdir.
8. Universal motorlarda kolektor, .................... D.C. gerilim uygulanmasini saglar.
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1. ( D) Ana sargi uglarn klemens tablosunda U1-U2 klemenslerine baglanir.

2. (D) Yardimci sargi uclan klemens tablosunda Z1-Z2 klemenslerine baglanir.

3. (Y) Motor gicti kiigiik segilirse is verimi artar.

4. (D) Motorun batun elektrik ve mekanik baglantilarin sikiigr periyodik olarak kontrol edilmelidir.

6. (D) Motorlar kisa devrelerin, asiri yiklerin, iki faza kalmanin, asiri gerilim yikselmelerinin etkilerine
karsi daima korunmalidir.

7. Stepve servo motorlar karsilastiriniz.
Step motorlar adim motorlaridir. Belirli bir a¢i ya da adimla dénerler. Servo motorlar 1 d/d’lik hiz
bolgesinde dahi kararli ¢alisan motorlardir Step motorlar, sayisal kontrolll sistemlere uygundur.
Servo motorlar, yiksek devirlerde kararhdirlar. Step motorlarda acik ¢evrim oldugu igin encoder ve
tako jenerator kullanilmaz. Servo motorlarin devir araliklari 1-100000 d/d’ya ¢ikmalar

8. Step ve servo motorlar nasil ¢alistirilir? belirtiniz.
Step ve servo motorlar, birer strticti devreleri vasitasiyla galistirilir.

9. Step motorlarda kullanilan terimler nelerdir?
Step agisi, dénme bagina step, saniye basina step, step dogrulugu, tutma torku, artik tork vs

10. Servo motorlarin kullanim 6zellikleri nelerdir?
Kicuk atalet momenti sayesinde komutlari geciktirmeden yerine getirir.
Asin yik yiklenebilme
Yiiksek devir aralig



1. () Servo motorda dahili fren sistemi olabilir.

2. () Servo motorlar geri besleme tnitesiz calistinlamazlar.

3. () Adim motoru servo motor olarak kullanilamaz.

4. () Hall sensori servo motorda kullaniimaz.

5. () Servo motor rulman arizalan sesle kendini belli eder.

6. () Servo motor rulman titresimlerini tespit icin sicaklik 6l¢iim tabancasi kullanilir.
7. () Servo motorun rulmanlar el ile sokdlar.

8. () Servo motorlar genel olarak bir dogru akim motorudur.

9. () DC servo motorlar klasik bir DC motoru gibidir.

10. () DA servo motorlar, yabanci uyartimli DA motorlar veya kalici miknatisli DA motorlardir.
11. () Alan kontrolli DC servo motor normal DC sont motor gibidir.

12. () DC servo motorda firca ve kolektor kullaniimaz.

1. Fircasiz DC servo motorlar, DC servo motorlarin bakim gereksinimlerini ortadan kaldirmak amaciyla

gelistirilmistir. Bunlarda .................... VE e, olmadigindan rotorlar 6zel bilesimlerdenyapilmis kalici
miknatishdir.
2. Fircasiz servo motorlarda rotorun nerede oldugunun bilinmesi icin ................ kullanihr.
3. iki fazli AC Servo motorlar, ............cccecvveevvvevenierierserons motordur.
4. U fazli AC servo motorlar, ii¢ fazli asenkron motor ve ..................... motor gibidirler.
5. Fircasiz servo motorlarin rotorlar sargisiz ve sabit miknatishdir. Rotor miknatislari genelde .................. ve
.................. olmak Gzere iki gesittir.
6. Rotor anizalari genelde ... ile olusur ve sabit miknatislarda bu durumda kirilmalar olabilir.
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18. ROTORUN STATOR YUZEYINE SURTMESI

1. Servo motor baglanti kutusunda; gi¢ , fren, sargi termik baglantisi ve ............... baglantisi vardir.

2. Geri besleme elemanlarindan gelen kablo sayilari ...... ile ... arasinda degisir.

K motor hiz bilgisini 6lcen elemanlardir.

4. Takojenarator bir ................. yadabir.............. jeneratoruddar.

ST bir fazh alternatif akim jeneratoriinin minyattridur.

B oo motorun bir donisi icin, 0 andaki konumunu ve hizini tespit icin kullanilan geri besleme
elemanidir.

T geri-beslemeli kontrol sistemlerinde pozisyonlarin teyidi ve geri-besleme sinyallerinin
uretilmesinde kullanilirlar.

8. Artimsal kodlayicilar .................... kodlayicilara oranla ucuz olmalari ve yapilarinin basit olmasi sebebi ile
tercih edilmektedir.

9. e temel olarak rotor pozisyonuna gore anahtarlarin agilip kapanmasiyla sabit miknatisin dénmesi
esasiyla cahigir.

10, e devresi, rotora monte edilen kodlayici sinyallerini algilayan ve bu dijital bilgileri

kendisinden sonra gelen sintis-dalga Uretim devresi



tarafindan kullanilabilecek sinyaller seklineddnustiren bir devredir.

11 e, devresi rotor pozisyonu algilayici devresinden gelen kod sinyallerine uygun
diiseceksekilde siniis dalga Ureten bir devredir.

12. Alternatif akim sinyalinin gictind, transistoriin anahtarlamali modda kullaniimasi suretiyle gtic kayiplar
minimum seviyeye indirerek yikselten metoda ............ccccocoveiiniiiiiisiecc e denir.
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1. Asagidaki motorlardan hangisi hareket ve konumun hassas olarak kontrol edilmesi gereken yerlerde
kullaniir?

A) Servo motorlar B) Step motorlar

C) Universal motorlar D) Kolektrsiiz dc motorlar

2. Adim motorlari ile ilgili asagidakilerden hangisi yanhstir?

A) Belirli adimlarla hareket ederler.

B) sargilarina bir elektrik sinyali verildiginde rotorunun ne kadar donecegi adim agisina baghdir.

C) Her adim motorunun devir sayisi, motor imalatinda belirlenir. Bundan farkli devir elde edilemez.

D) Devir yonleri, stator sargilarina uygulanan sinyallerin sirasi degistirilerek, degistirilir.

3. Asagidakilerden hangisi adim motorlarinin kullanim alanlarindan biri degildir?

A) Yazicilar B) Ciziciler C) Kameralar D) Camagir makineleri

4. Asagidakilerin hangisi step motorlarin dez avantajlarindandir?

A) Bu motorlardan alinabilecek gtic ve moment sinirlidir.

B) B sinifi izolasyona sahiptirler.

C) Sayisal olarak kontrol edildiklerinden strtculer veya PLC yardimiyla kontrol edilirler.

D) Mekanik yapilari basit oldugundan pek ariza yapmazlar.

5. Asagidakilerden hangisi step motorlarda kullanilan rotor tiplerinden biridir?

A) Kolektorll rotor B) Sincap kafesli rotor C) Sabit miknatish rotor D) Sargil rotor

6. Bir adim motorunun statoru dért manyetik kutba sahip ve her kutba ayri sinyal uygulanmaktadir. Bu
motorun rotoru ise alti adet ¢ikintil kutba sahiptir. Bu motorun adim acisi asagidakilerden hangisidir?
A) 7,50 B) 150 C) 180 D) 300

7. Bir adimi 0,72 derece olan hybrid motorun bir tam tur donmesi igin atmasi gereken adim sayisi kagtir?
A) 200 B) 300 C) 400 D) 500

8. Asagidakilerden hangisi adim motorlari gesitlerinden degildir?

A) Hidrolik step motor B) Degisken reliiktansh step motor

C) Sabit miknatisli step motor D) Hybrid yapili step motor
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1. Asagidakilerden hangisi bipolar sargilann uyartim sekillerinden biri degildir?
A) Tek faz uyartim B) iki faz uyartim

C) Ug faz uyartim D) Karma uyartim

2. iki faz uyartimin tek faz uyartima gore tsttnltgi nedir?

A) Daha fazla moment Uretilir.



B) Daha fazla gi¢ Uretilir.

C) Daha yuksek devir elde edilir.

D) Highbiri

3. Karma uyartim bigiminde doner manyetik alan kag derecelik agilarla déner?
A) 300 B) 450 C) 600 D) 900

4. Unipolar sargilarla ilgili asagidaki ifadelerden hangisi yanhistir?

A) Bu sargilar, dort fazli motorlari olusturur.

B) Bu sargilarda dort adet anahtarlama elemani vardir.

C) Bu sargilarini statorunun bir kutbunda bir bobin grubu bulunur.

D) Bu sargilarini statorunun bir kutbunda iki bobin grubu bulunur.

5. Asagidakilerden hangisi step motorun dongi aktarma organlarindan biridir?
A) Acme nut tipi vida B) Lineer rulman

C) Kaplin D) Dairesel rulman

6. Asagidakilerden hangisi step motor periyodik bakiminda kontrol edilir?

A) Rulmanlardaki stirtiinmeler

B) calisma esnasinda ¢inlama varsa bunu giderme

C) Rulmanlarin temizligi ve yaglanarak yerine takilmasi

D) Hepsi

7. Asagidakilerden hangisi adim motorlarindaki ¢inlamanin sebebi degildir?

A) Step motorun miline baglanan yukin ataletinin rotorun ataletinden 10 kat kiigtik olmasi,
B) Step motorun miline baglanan yukin ataletinin rotorun ataletinden 10 kat biiyik olmasi,
C) Sistemdeki surtiinme

D) Aktarma organlarindaki sikisma
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