
(KALFALIK) ELEKTRİK MOTORLARI DERSİ ÇALIŞMA SORULARI
1. D.C. motor nedir ve çeşitleri nelerdir? Kısaca açıklayınız.
Cevap: D.C motor: Doğru akım elektrik enerjisini mekanik enerjiye dönüştüren makinedir.
2. D.C motorun parçalarını yazınız.
Cevap: Parçaları; endüvi, endüktör, kolektör, fırçalar, rulman, yatak ve kapaklardır.
3. D.C. motorların kullanım alanlarını belirtiniz.
Cevap: Aspiratör, fanlar, matbaa makineleri, ağır işlerde, TV anten yönlendirme, dikiş
makinelerinde çamaşır makinelerinde şarjlı elektrik süpürgelerinde, tıraş makinelerinde,
kişisel bakım cihazlarında vs
4. Zıt EMK’yi tanımlayınız.
Cevap: Zıt EMK endüvi ye uygulanan gerilime ters yönde oluşan EMK’ye denir.
5. Sol el kuralını tanımlayınız.
Cevap: Sol elin dört parmağının birbirine birleştirilerek açıldığı ve sol el kuvvet çizgileri içinden gidecek
ve bitişik dört parmak iletkenden geçen akımın yönünü gösterecek şekilde yapılan uygulamadır.

1. ……….. oluklarına 90° faz farklı olarak ana sargı ve yardımcı sargılar yerleştirilmiştir.
2. Bir fazlı asenkron motorlarda yalnız bir sargı ile ……………… elde edilmez.
3. …………………… motor kalkınırken yardımcı sargıyı devrede tutan, motor normal devrin %75’ine
ulaştığında yardımcı sargıyı devreden çıkaran bir anahtardır.
4. Yardımcı sargılı ve …………………… motorlar yüksek başlama momenti gerektiren yerlerde kullanılır.
5. Motorun dönüş yönünü değiştirmek için ………………… sargıdan herhangi birinin uçları yer değiştirilir.
6. Yardımcı sargılı motorların devir sayıları, …………………… ve şebeke frekansına bağlıdır.
7. ……………… üniversal motorlarda manyetik alanın meydana geldiği kısımdır.
8. Üniversal motorlarda kolektör, ……………….. D.C. gerilim uygulanmasını sağlar.

1. (  D) Ana sargı uçları klemens tablosunda U1-U2 klemenslerine bağlanır.
2. ( D) Yardımcı sargı uçları klemens tablosunda Z1-Z2 klemenslerine bağlanır.
3. (Y ) Motor gücü küçük seçilirse iş verimi artar.
4. (D ) Motorun bütün elektrik ve mekanik bağlantıların sıkılığı periyodik olarak kontrol edilmelidir.
6. (D ) Motorlar kısa devrelerin, aşırı yüklerin, iki faza kalmanın, aşırı gerilim yükselmelerinin etkilerine

karşı daima korunmalıdır.

7. Step ve servo motorları karşılaştırınız.
Step motorlar adım motorlarıdır. Belirli bir açı ya da adımla dönerler. Servo motorlar 1 d/d’lık hız
bölgesinde dahi kararlı çalışan motorlardır Step motorlar, sayısal kontrollü sistemlere uygundur.
Servo motorlar, yüksek devirlerde kararlıdırlar. Step motorlarda açık çevrim olduğu için encoder ve
tako jeneratör kullanılmaz. Servo motorların devir aralıkları 1-100000 d/d’ya çıkmaları

8. Step ve servo motorlar nasıl çalıştırılır? belirtiniz.
Step ve servo motorlar, birer sürücü devreleri vasıtasıyla çalıştırılır.

9. Step motorlarda kullanılan terimler nelerdir?
Step açısı, dönme başına step, saniye başına step, step doğruluğu, tutma torku, artık tork vs

10. Servo motorların kullanım özellikleri nelerdir?
Küçük atalet momenti sayesinde komutları geciktirmeden yerine getirir.
Aşırı yük yüklenebilme
Yüksek devir aralığı



1. ( ) Servo motorda dahili fren sistemi olabilir.
2. ( ) Servo motorlar geri besleme ünitesiz çalıştırılamazlar.
3. ( ) Adım motoru servo motor olarak kullanılamaz.
4. ( ) Hall sensörü servo motorda kullanılmaz.
5. ( ) Servo motor rulman arızaları sesle kendini belli eder.
6. ( ) Servo motor rulman titreşimlerini tespit için sıcaklık ölçüm tabancası kullanılır.
7. ( ) Servo motorun rulmanları el ile sökülür.
8. ( ) Servo motorlar genel olarak bir doğru akım motorudur.
9. ( ) DC servo motorlar klasik bir DC motoru gibidir.
10. ( ) DA servo motorlar, yabancı uyartımlı DA motorlar veya kalıcı mıknatıslı DA motorlardır.
11. ( ) Alan kontrollü DC servo motor normal DC şönt motor gibidir.
12. ( ) DC servo motorda fırça ve kolektör kullanılmaz.

1. Fırçasız DC servo motorlar, DC servo motorların bakım gereksinimlerini ortadan kaldırmak amacıyla
geliştirilmiştir. Bunlarda ……………..… ve …………………olmadığından rotorları özel bileşimlerdenyapılmış kalıcı
mıknatıslıdır.
2. Fırçasız servo motorlarda rotorun nerede olduğunun bilinmesi için ……………. kullanılır.
3. İki fazlı AC servo motorlar, ……………………………………………….. motordur.
4. Üç fazlı AC servo motorlar, üç fazlı asenkron motor ve ………………….. motor gibidirler.
5. Fırçasız servo motorların rotorları sargısız ve sabit mıknatıslıdır. Rotor mıknatısları genelde ……………… ve
……………… olmak üzere iki çeşittir.
6. Rotor arızaları genelde ……………………….. ile oluşur ve sabit mıknatıslarda bu durumda kırılmalar olabilir.

1. Servo motor bağlantı kutusunda; güç , fren, sargı termik bağlantısı ve …………… bağlantısı vardır.
2. Geri besleme elemanlarından gelen kablo sayıları …… ile ……. arasında değişir.
3. …………………… motor hız bilgisini ölçen elemanlardır.
4. Takojenaratör bir …………….. ya da bir ………………. jeneratörüdür.
5. ……………………… bir fazlı alternatif akım jeneratörünün minyatürüdür.
6. ……………..………. motorun bir dönüşü için, o andaki konumunu ve hızını tespit için kullanılan geri besleme
elemanıdır.
7. ………………………….. geri-beslemeli kontrol sistemlerinde pozisyonların teyidi ve geri-besleme sinyallerinin
üretilmesinde kullanılırlar.
8. Artımsal kodlayıcılar …….…………. kodlayıcılara oranla ucuz olmaları ve yapılarının basit olması sebebi ile
tercih edilmektedir.
9. ……………. temel olarak rotor pozisyonuna göre anahtarların açılıp kapanmasıyla sabit mıknatısın dönmesi
esasıyla çalışır.
10. …………….……………… devresi, rotora monte edilen kodlayıcı sinyallerini algılayan ve bu dijital bilgileri
kendisinden sonra gelen sinüs-dalga üretim devresi



tarafından kullanılabilecek sinyaller şeklinedönüştüren bir devredir.
11. ……………………………… devresi rotor pozisyonu algılayıcı devresinden gelen kod sinyallerine uygun
düşecekşekilde sinüs dalga üreten bir devredir.
12. Alternatif akım sinyalinin gücünü, transistörün anahtarlamalı modda kullanılması suretiyle güç kayıpları
minimum seviyeye indirerek yükselten metoda .…………….………………..…………….. denir.

1. Aşağıdaki motorlardan hangisi hareket ve konumun hassas olarak kontrol edilmesi gereken yerlerde
kullanılır?
A) Servo motorlar B) Step motorlar
C) Üniversal motorlar D) Kolektörsüz dc motorlar
2. Adım motorları ile ilgili aşağıdakilerden hangisi yanlıştır?
A) Belirli adımlarla hareket ederler.
B) sargılarına bir elektrik sinyali verildiğinde rotorunun ne kadar döneceği adım açısına bağlıdır.
C) Her adım motorunun devir sayısı, motor imalatında belirlenir. Bundan farklı devir elde edilemez.
D) Devir yönleri, stator sargılarına uygulanan sinyallerin sırası değiştirilerek, değiştirilir.
3. Aşağıdakilerden hangisi adım motorlarının kullanım alanlarından biri değildir?
A) Yazıcılar B) Çiziciler C) Kameralar D) Çamaşır makineleri
4. Aşağıdakilerin hangisi step motorların dez avantajlarındandır?
A) Bu motorlardan alınabilecek güç ve moment sınırlıdır.
B) B sınıfı izolasyona sahiptirler.
C) Sayısal olarak kontrol edildiklerinden sürücüler veya PLC yardımıyla kontrol edilirler.
D) Mekanik yapıları basit olduğundan pek arıza yapmazlar.
5. Aşağıdakilerden hangisi step motorlarda kullanılan rotor tiplerinden biridir?
A) Kolektörlü rotor B) Sincap kafesli rotor C) Sabit mıknatıslı rotor D) Sargılı rotor
6. Bir adım motorunun statoru dört manyetik kutba sahip ve her kutba ayrı sinyal uygulanmaktadır. Bu
motorun rotoru ise altı adet çıkıntılı kutba sahiptir. Bu motorun adım açısı aşağıdakilerden hangisidir?
A) 7,5o B) 15o C) 18o D) 30o
7. Bir adımı 0,72 derece olan hybrid motorun bir tam tur dönmesi için atması gereken adım sayısı kaçtır?
A) 200 B) 300 C) 400 D) 500
8. Aşağıdakilerden hangisi adım motorları çeşitlerinden değildir?
A) Hidrolik step motor B) Değişken relüktanslı step motor
C) Sabit mıknatıslı step motor D) Hybrid yapılı step motor

1. Aşağıdakilerden hangisi bipolar sargıların uyartım şekillerinden biri değildir?
A) Tek faz uyartım B) İki faz uyartım
C) Üç faz uyartım D) Karma uyartım
2. İki faz uyartımın tek faz uyartıma göre üstünlüğü nedir?
A) Daha fazla moment üretilir.



B) Daha fazla güç üretilir.
C) Daha yüksek devir elde edilir.
D) Hiçbiri
3. Karma uyartım biçiminde döner manyetik alan kaç derecelik açılarla döner?
A) 30o B) 45o C) 60o D) 90o
4. Unipolar sargılarla ilgili aşağıdaki ifadelerden hangisi yanlıştır?
A) Bu sargılar, dört fazlı motorları oluşturur.
B) Bu sargılarda dört adet anahtarlama elemanı vardır.
C) Bu sargılarını statorunun bir kutbunda bir bobin grubu bulunur.
D) Bu sargılarını statorunun bir kutbunda iki bobin grubu bulunur.
5. Aşağıdakilerden hangisi step motorun döngü aktarma organlarından biridir?
A) Acme nut tipi vida B) Lineer rulman
C) Kaplin D) Dairesel rulman
6. Aşağıdakilerden hangisi step motor periyodik bakımında kontrol edilir?
A) Rulmanlardaki sürtünmeler
B) çalışma esnasında çınlama varsa bunu giderme
C) Rulmanların temizliği ve yağlanarak yerine takılması
D) Hepsi
7. Aşağıdakilerden hangisi adım motorlarındaki çınlamanın sebebi değildir?
A) Step motorun miline bağlanan yükün ataletinin rotorun ataletinden 10 kat küçük olması,
B) Step motorun miline bağlanan yükün ataletinin rotorun ataletinden 10 kat büyük olması,
C) Sistemdeki sürtünme
D) Aktarma organlarındaki sıkışma


